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Sujet : Dispositif de serrage

1/- Mise en situation :
- La figure ci-dessous représente un systéeme de trongonnage utilisé pour le découpage des

barres d’aluminium en forme de profilé : U

| Dispositif de trongonnage
Dispositif d'a | Dispositif de serrage |

2/- Description du dispositif de serrage :

- La figure (3) représente le dispositif de serrage de la barre. Le vérin C1 entraine la
crémaillere (4) en translation ce qui provoque le bridage de la barre a tronconner grace a
I’excentrique (6) et au tampon (5).

3/- Travail demandé :



3-1/- Analyse fonctionnelle :
* Citer la fonction globale du systéme.

3-2/- Schéma cinématique :
a)- Groupes cinématiques ou (Classes d’équivalences) :

- Déterminer les groupes cinématiquement liés.

b)- Graphe des liaisons :

- Déterminer le graphe des liaisons.



c)- Schéma cinématique minimale :
- Compléter le schéma cinématique minimal du dispositif de serrage.
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- Compléter le repérage des composants de la chaine cinématique suivante du dispositif de

serrage de la barre a tronconner (9).



I8 qdﬂ.Y

e ———1
5

IF..__.__.......__....

) [

====f7

8 Aiaﬁﬁﬁ o

b
4 N7 Al ’
N 7
AN\ 377, \.\___w\h
;

W

o

FT._

e VIS DE FIXATION

2 vis de fixation

= %ﬁl 13

i
I

CCHEne 1.1

14

=S
b = L |

3 VIS DE FIXATION

L arin C
pley

-+
_

{ .
|

les pigces 10,17 et 18 enlevées El

Meziane.A

DISPOSITIF DE SERRAGE D'UN SYSTEME DE TRASONAGE

Ech1:1




