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TD 1 : Réalisation de Liaisons

Exercice 1 :

Nom de la liaison

Mouvement

Représentation plane
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Exercice 2 :
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Nombre de Translations autorisées :

............ Nombre de Rotation autorisées :

Nombre de Translations autorisées : ............
Nombre de Rotation autorisées : ............
Typedeliaison: ............oooeviiiiiniinnnn..
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Nombre de Translations autorisées :

............ Nombre de Rotation autorisées :
Typedeliaison: .............oooeiiiiiinn..

Nombre de Translations autorisées :
............ Nombre de Rotation autorisées :

Typedeliaison: ...................ccoo..
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Nombre de Translations autorisées :

............ Nombre de Rotation autorisées :

Typedeliaison: .............................. ..

Nombre de Translations autorisées :
............ Nombre de Rotation autorisées :

Typedeliaison: ......................ococ.. .
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Nombre de Translations autorisées :

............ Nombre de Rotation autorisées :
Typedeliaison: .................cocooeeenn..

Nombre de Translations autorisées :
............ Nombre de Rotation autorisées :
Typedeliaison : ................ccooeiiiiiini.,

—

Nombre de Translations autorisées :

............ Nombre de Rotation autorisées :
Typedeliaison: ...............................

Nombre de Translations autorisées :
............ Nombre de Rotation autorisées :
Typedeliaison: ....................coco...




Exercice 3 : Donner le nom de la liaison entre les éléments.

Roller

Rep.

Eléments

Liaison

117

Chausson/Base

516

Sangle/Boucle

4/3

Axe roue/Roue

417

Axe roue/Base

217

Frein/Base




