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 المادة: التحكم في الآلات الكهربائية
 

:الثثالعمل التطبيقي ال   
 التحكم في سرعة ماكنة كهربائية مستمرة

 الهدف
يار ية التحكم بسرعة ماكنة كهربائية تشتغل بالتالهدف من العمل التطبيقي الثالث هو توضيح كيف

حيث يرتكز العمل  .  chopper dc-dc converterاسطة بها بو كم المستمر وذلك من خلال التح
ي التحكم في وبالتال (chopper)في ( للتحكم control loop)     ناتجة عن حلقة تحكمتوليد نبضة 

 الماكنة الكهربائية.

 

ستمرة: المخطط التوضيحي للتحكم في الماكنة الكهربائية الم1الشكل   
 يعطي المخطط التوضيحي لكيفية التحكم في الماكنة الكهربائية المستمرة الأولالشكل 



 

 

كهربائيةطيات الماكنة المع: 2الشكل   

 

 block relay: معطيات 3الشكل 



 

 

 block saturation: معطيات 4الشكل 

 

 block PID: معطيات 5الشكل 



 

 

 block Step: معطيات 6الشكل 

 

 متابعة التغير في السرعة المرجعية ايضاسرعة بدلالة الزمن مع تغير ال: 7الشكل 
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 للماكنة بدلالة الزمنتيار المحرض تطور : 8الشكل 
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