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Modélisation d’une MCC a excitation séparée
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]mccE= Ce—Cr+1.Q
E=k,,
Co =k,.00
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V, = Ryi, + L,Pi,
V, =Rgig + L,Piy + E
JmecPQ = Ce — G — fQ)
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Ce : couple électromotrice
ia : courrant d’induit

ie : courrent d’inducteur

Q) : vitesse de rotation de la machine
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Couple électromotrice [N.m]
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